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Formelsammlung Maschinendynamik

Massentragheitsmomente geometrischer Korper
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Mathematisches Pendel (fur kleine Auslenkung, Punktmasse, masseloser Faden)
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Physikalisches Pendel (fir kleine Auslenkung), Satz von Steiner
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Energieinhalt einer Sinusschwingung

Eigenfrequenzen und Schwingungsformen
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ungefesselter Dreimassenschwinger
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Freie, gedampfte, periodische Schwingungen (0 < 9 <1 bzw. 0 <8 < mo)
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Freie, gedampfte Bewegqung (aperiodischer Fall (3 > 1, 8 > wo)
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Erzwungene Schwingung

Dampfungsgrad aus dem Amplitudenverhéltnis in der VergréRerungsfunktion V2 bei Resonanz

Déampfungsgrad aus Halbwertsbreite und aus Frequenzverschiebung
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Déampfungsgrad im Vergleich zum Verlustwinkel/Verlustfaktor bei Elastomeren (nur fir kleine
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VergroRerungsfunktionen (Ubertraqungsfunktionen)
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[1] Herkunft ist leider nicht mehr nachvollziehbar, Hinweise zur Originalquelle sind
willkommen

[2] Herkunft ist nicht genau nachvollziehbar, weitestgehend identisch mit: Géldner,
Holzweildig, Leitfaden der Technischen Mechanik, ab 5. Auflage, Fachbuchverlag Leipzig
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